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*» Enseignement pratique interdisciplinaire - Science, Technologie et Société
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Nom prénom :

Classe : EPI qui consiste a réaliser un robot qui répond

au cahier des charges du concours robotique.
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TECHNOLOGIE

DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT DU ROBOT

Evénements Actions Demande | . . | Ligne

de Ligne a 3 Tourner A Tourner

Demande de démarrer ? | Avancer , gauche ; a vancer a
démarrer N droite auche tout droit droite

Détection ligne a droite ? | Tourner a droite 2 ’ ? 9
Détection ligne a gauche ? | Tourner a gauche 0 0 0 0 0 0
Détection fin du circuit ? Sarréter 1 0 0 0 1 0

1 0 1
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MATHEMATIQUES

SIMULATION DU FONCTIONNEMENT DU ROBOT
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X : Distance entre les capteurs
Y : Distance entres axes (centre de rotation du
robot et position des capteurs)
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Détection
ligne a droite

si couleur Jl touche ? ~alors

touché?

couleur ' touchée?

couleur 0 touche ?

Présentation de I'expérience afin de déterminer la position des capteurs la plus adéquate :
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TECHNOLOGIE

PROGRAMMATION DU SYSTEME AUTOMATISE

répéter indéfiniment

mettre

M Ad @ lire I'état logique de la broche @

BoutonPoussoir =[] ~alors

1T....= ...... A
. - :
i 50% 50%
quand presse:

répéter indéfiniment
envoyer sur la broche PWM~ @) la valeur €EXR9

v

Ports

Solutions techniques

D2

D3 (pwm)

D4

D5 (pwm)

D6 (pwm)

D7

D8

D9 (pwm)

Variables

Fonctions

Sous-programmes

Fonctions

N. Tourreau / P. Pujades - Ac. Toulouse - Fév. 2017



