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Projets
2018

Mise en ligne tableau 2019

[ Juillet2018

..... S @ ®
h Réunion Réunion choix Préparation de la Organisation Planification
bilan 2018 des supports réunion de validation des commandes conduite et présentation
® ®

Des projets ambitieux

Des solutions nouvelles en permanence

—| Technique

Aucune reprise de PR] existants ©

Pédagogique

Des fonctions du CDCF non assurées

Trop de temps avant de passer a la réalisation ©

Stratégie de conduite de PR] ©

Les SIN, simulations sur table

A peine ébauché, pas de documents de suivi

Pas de visio

Travail coopératif |
_§mldes taches non coordonné

Problémes lors de I'assemblage Final

PR] 2019

Seconde

Plusieurs sections [ STI2D
{

\ ssi

Investissements Importants

Rentabilité?

Achats en double, entriple ?

Pbs avec l'intendance sur acha‘rs' enligne

Investissement travail trés |r|z'i:unant des chef sde PR]

Pas le temps de prépare;—i’é soutenace

Notes pas adaptées a l'investissement

Travail a flux tendu
Non respect des dates

Maquettes non terminées

Analyse réflexive

innovation technologique

(—[ Anticipation surla réforme ]

TRANSVERSAL ?
Horaire ?

. 1°) 3 spédialités ingénierie et développement durable
physique chimie et ati| '}"-N—"
b
Besoins : pp! multi physiques indisp @®
AC
N EE 1 spécialité, 1 option parmi 4
Y ingénierie, innovation et développementdurable O i P
. Horaire ?
ITEC
Ter) 2 spécialités —
S SIN
N \,
™ chimie et

Reprendre et terminer les projets actuels

Faire du développement

/—| Technique |-

*[ Toujours avoir un produit di pour des essais

Avoir plusieurs solutions

Pédagogique

peur une méme fonction

Harmoniser, homogeniser @

Proposer aux éléves une continuité
dans les PRJ (2,3 ans)

Impliquer plusieurs sections
en fonction de leurs capacités

Banc d'essai voiture RC ]G)

VOITURES SOLAIRES ]@

VOITURE AUTONOME J@

11 1 1

GARAGE DEFI SOLAIRE JG)

Metwre en place sur le PR

®
un travail coopératif

Académigues @

Gérer les Calendriers

PROJETS 2019

TROTTINETTE I@

Des @

Rentabiliser les investissements déja réalisés

Limiter les nouveaux investissements

‘—‘ Financier |

Mieux gérer les commandes

Mieux Investir sur des solutions innovantes «

Limiter I'lnvestissement travail des chefs de PR

Promouvoir le travail collaboratif des profs

o )

Promouvoir le travail collaberatif chez les éléves

Introduire la notion de développement vers la performance

Démarche et améliorations

DRONES |®

i

DROIDS |®

TELESCOPE |®

‘—‘ PROJET HOMME AUTONOME ]@

Etudes idées éleves
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Serveur NAS

DRONES |®

)

i

TELESCOPE |®

PROJET HOMME Al

B = Cloud

Réunion choix

des supports

J

®

Préparation de la
réunion de validation

Organisation
des commandes

Planification
conduite et présentation

=
W

|\ Début septembre 2018

| Répartition des spécialités / le projet

Répartition du Nb d'éléves par spécialité / projet

Support

Intitulé du Projet

AC

SIN

Véhicul IRE

Conception réalisation garage

Conception réalisation panneaux solaire, motorisation, cablage

Conception réalisation chassis, trains roulants, suspensions, direction

Conception réalisation communication véhicule stand, véhicule garage, garage

SUPPORT DE TELESCOPE

Conception réalisation mise en énergie, motorisation

Conception réalisation trepied,base tournante et support mobile

Conception réalisation du systéme communiquant support / tablette

Etude structure mur

DROID V2

Concevoir et réaliser |a partie direction

Concevoir et réaliser |a partie motorisation

Concevoir et réaliser |a partie mise en énergie (P-V)

Acquisition grandeurs environnementales —> tablette

Uniformiser les solutions ( connectique, visserie, etc)

VEHICULEAUTONOME

Implanter |'énergie embarquée

Reconcevoir la liaison coque / chassis

Reconcevoir la liaison roue / moteur

Implanter et mettre au point le guidage GPS
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Réunion
bilan 2018

@

Réunion choix

des supports

@
Préparation de la Organisation Planification
réunion de validation des commandes conduite et présentation

Début septembre 2018

Répartition des spécialités / le projet

Phase 1 : Motorisation

uc: trottinette EVO _J

Phase 2 : Freinage

Structure Trottinette EVO Junior

Répartition du Nb d'éléves par spécialité / projet

req Trottinette EVO Junior [diagramme des exigences partiel]

Phase 3: Béquille automatique

« function Requirement »

« function Requirement »
Caractéristiques techniques
id="1.4"

Text="Masse: 13 kg; Cadre : Aluminium 6061
T4/T6 Double butted; Fourche : SPINNER 300

100mm de débattement; hauteur repose pied: ~

« function Requirement » Sécurité enfant (7 & 11 ans)
Modification Trottinette EVO Junior HETY
P Text=" Arrét motorisation déplacement”
'—@ Text=" utilisation de la structure de v
i base * «block »

Détection freirage

T ey
/ \ 115 mm; Roue AR 16 pouces; (3] [43)
/ / N\ Roue AV 20 pouces h I
. ( / Se balader \
\ —
Enfant 7311 ans \ « Requirement » « Requirement »
e Motoriser le déplacement Stablliser
: id="11" L2
errain montagneux Text="Simple & mettre en ceuvre * Text="Systéme automatisé qui stabilise la trottinette & V'arrét ou @ faible vitesse *
m m o
cextend»  «extend» (< P (2] %? ? &
) o « Requirement » '
Motoriser « Requirement » « Requirement » . O ATeINont. » « Requirement » M“rbn et « Requirement » « Requirement »
Entrainement Stocker I'énergie Mda.""".?::" Alimenter design :'.. struc- Motorisation Déploiement
] 1d="1.11" d="112" Id="1.13" id="121" id="1.22" Id="12.3" Id="124"
i % £ Text="Moteur Text="Batterie Text="maximale Text="Utiliser Text="doit Text="masse Text="manuelle
Stabiliser a faible roue: Entraine- lithium-ion 36V | de10kg® I'énergie déjo s’intégrer § la maximale 5009 * | (bouton style léve
i L 2 — ment direct de la 11AR" embarquée” structure de lo vitre) ou
vitesse ou a l'arrét roue arriére " trottinette EVO automatique (seuil
4 . N > de vitesse @ définir)
= : « deriveReqt » « deriveReqt »
rrrrrrrrrrrrrrrrrrr « deriveReqt »* T I
Sécurité enfant 1 —— « satisfy »
« Per'loﬂnan(e ¢ et « e « . « Performance | | ¢ Performance «block »
» » » » 2
) " 2
Pente terrain Masse enfant  vitesse linéaire Durée utiljsation
|/ ROM Dimensions Carte « satisfy »
SR 1d="1111 Id="1112 d="1113 d="112. 1221 | d-"1221" hacheur
Text="maximale | Text="50 kg * Text="minimale | | Text="1 hedre dans 2 . =
15%" 2km/h” les conditiorfs Text="garantir | |Text="garantir «block »
extrémes * la résistance de | |l stabilité de Carte Arduino
la structure Ienfant = —
ainsi que son Alimentation 9
lesign 415 Vac




acada (
Tovlo

REGION ACADEMIQUE
OCCITANIE

MINISTERE
DE L’EDUCATION NATIONALE,
DE L’ENSEIGNEMENT SUPERIEUR
ET DE LA RECHERCHE

! !
=4
Liberté + Egalité + Fratornité

40
Répartition des
taches,
définition du
cahier des

charges,
validation

Projet
pluri
technologique
collaboratif

— ®

®

®

—

Réunion

-
)
~+
o
oq
o]
-
-
8.
M
+
n
N

Déployer automatiquement
&v une béquille

bilan 2018

Préparation de la
réunion de validation

Réunion choix
des supports

Organisation
des commandes

Planification
conduite et présentation

B

|

®

Début septembre 2018

| Répartition des spécialités / le projet

\
| Répartition du Nb d'éléves par spécialité / projet

visioconférence

Embarquer I'énergie permettant le fonctionnement
et motoriser le systéme

e

Eco concevoir et prototyper

le systéme de stabilisation

Autoriser un déploiement par commande

manuelle ou automatique a partird'un |- —r@
seuil de vitesse programmé.

&

Réalisation

Commandes, approvisionnements

=

e

e

—

programmation
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Planification
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,,,,,,,,,,,,,,,, +

L~ .
/ h
, . X \ Réunion
C Pilotage projets J bilan 2018

—

Réunion choix

des supports

®

Pré-validation

[ oa .
a" Mise en place du calendrier

Fin octobre 2018

[ Définition des protocoles et des moyens de communication

R
! Préparation de la
réunion de validation l

Organisation
des commandes

®

®

Planification

‘ conduite et présentation

Embarquer I'énergie permettant le fonctionnement et motoriser le systéme

1 Pré Valid |

Eco concevoir, prototyper et implanter le systéme de stabilisation

Autoriser un déploiement par commande manuelle ou automatique a partir
d'un seuil devitesse programmé

Serveur NAS

i Je—s. Cloud

Organisation projets 2019

| Validation académique 6/11/2018

Evaluation continue pendant la Période

ﬁ,

|
|
L |
I
|

a

sopropron | Consstion et ||

Tests Validation |

| ganvier | Fewier | mas | aw | M| un |
T T O N

Conceptlon prellmlna|re et
Py i

i t "‘J
Remise

des
dossiers

PRESENTATION

M,

) &%

30h

]9hl
|
|

y

Jalon N°3
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o, W &

Fiches bilan de progression

Evolution du projet trottinette jusqu'au jalon 5

Ehase 5: Test ot validation

Evolution du projet trottinette jusqu'au jalon 3
I

Phase 2: Concention préliminaire

Phase 3: Conceotion détaillée

Evolution du projet trottinette j jusqu ‘au jalon1 :I
] O = 1 - -
i ! E i i H ! \»,\‘z‘,e ¥ __]
ARARNAL L’ nan vz .
| ]Qé;?QTLa[Qiﬁaeﬁs’ei ist@@a ,o;@iois. i o ¢ ° |
Présentation Bl | | -
par un intervenant extérieur iﬁ RERRRREI IREEEEE LLL] ‘

|
D &

Evaluation continue pendant la période

| €

i‘ Validation académique 6/11/2018 ‘

Groupe pluri technologique

Validation conduite de projet

Semaine 20 ? \

J
V

mmmm““

I
I
I
I
|
: Appropriation|
I
I
I
I
I

; Conception préliminaire et
i détaillée

A

Prototypage, tests, validation

»
»

Fiche de Cahier des
validation charges

. <
. <

v

Oral terminal

Jalons : Fiches interactives de suivi de projet

Grille d’évaluation
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Qutil numérique : application développée sous Excel

Page de garde a renseigner

FICHE PROJET

INTITULE DU PROJET Effectt « =

‘ ’ Stabilisateur de trottinette électrique

Dans le cadre de sa politique environnementale et du confort pour ses
utilisateurs, notre partenaire GLOBE 3T désire équiper ses trottinettes
d'une béquille automatique.

Question do socwté, enges &5,

Erceverme techomxe J wsouae

Comment peut intégrer une béquille automatique tout en limitant les impacts
environnementals ?

Bilan de I'mpact
prototypes des solutions retour d'expéri
validation des solutions en regard du CDCF.

| obtenu, € et

et conclusion sur la

‘ PROFESSEUR REFERENT : "m L)

EQUIPE PEDAGOGIQUE associée : RIVES F, MARROU JL, CASERES J, IZARD B

|ll.l—.—-« v
ey =
Coder ume image donnart uo repere visuel o projet

Nom Prénom Section
Eléve A: Eleve A {STRD-MEC w
Sléve B Eleve B D i
Elgve C .E&ve c jSTDSN_ ¥
EéveD:  Eleve D fecton =

| ——
SléveE:  eleve e foection i

Competences évaluABLES

| cooone | proenor [RA
I

Pluridisciplinarits -

B -

non-STI (sciences, LV...)

NON
J

% d'indicateurs évaluables a la présentation de projet

% d'indicateurs évaluables lors de la conduite de projet

Synthese CdC Déclinaison projet

Eleve A Eleve B Eleve C

Cahier des charges a insérer

Structure Trottinette £VO hunor

req Trottinette EVO Junior [diagramme des exigences partiel]

« function Requirement »

|

Requirs Sécurité enfant (7 4 11 ans|
> Todcmats « function Requirement » = ( )
Caractéristiques techniques Modification Trottinette EVO Junior Meild
e Texts" Arrét motorisation déplocement”
114" lde1 .
Text=" Masse: 13 kg, Codre  Aluninium 6061 B} Text=" ytilisation de lo structure de & r
T4/16 Double butted, Fourche - SPINNER 300 | base * d \e «bleck »
100041 de débattemen 1, hauteur repose pled Detectson bainage
s @

[ld="11"
Text=" Simple & mettre en ceuvre "
@ ) ®

Entroinement | | Stocker Fénergle ”m,’;.‘“'r

ld="111" ICEREER
Texte"Moteur
roue: Entraine-
ment direct de
roue arriére

.

Id="112"

Texts"Batterie Text="maximale
lithium-ion 36V, |de 10kg
1IAN"

.
« deriveReqt » o deriveseqt »

« Requirement »
Stabiliser
(712"
Text=" Systéme outomotisé qui stabilise lo trottinette & 'arrét ou ¢ faible vitesse *
T W @ ®
« Requirement » ‘ '
« Requirement » W"" « Requirement » « Requirement »
Alimenter U:‘-" struc | Motorisation Déplolement
=121 d="122" d="123" d="124"
Text="Utillser Text="doit Text=" masse Text=" manuelle
I'energie déjo £'intégrer 6 lo maximole 5009 *  (bouton style leve
embarquee structure de la vitre) ou
trottingtte EVO outomatique (seull
Junior™ de vitesse 0 definir)

« deriveReqt »*

«Performance |« Performance « block »

» . »
Pente terrain Masse enfant | vitesse linéaire Durée utilisation

id="1111" d="1112" d="1113" Id=

Text="maximale = Text="50kg * || Texts"minimale = Text
delsn” 2km/h " les ¢
oxty
—_—
Synthése CdC

requirement » | requirement » Distribuer

ROM Dimensions Corte ppe

gt Ms®1221° | (M="1221° -
=" 1 heure dans .
ndition: y,,,,»y,,,o,,r,, Texts’ rmnm bk »
imes * la résisfonce de | |19 l"gbf itg de Cante Arduine

la structure Fenfant

Gl ageson a3
Déclinaison projet Eleve A Eleve B

Eleve D Eleve E

MODE EMPLOI parametres
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DECLINAISON DU PROJET EN TACHES

1. Pour chaque étape de la démarche de projet, décliner les taches a réaliser, définir
une durée pour chaque tache.
Chaque ETAPE peut étre déclinée en un MAXIMUM de 30 tiches.

~

Charge horaire éléve (cible = 70h) :

2. Répartir ensuite les tiches entre les éléves du groupe (A, B, C, ...)
DOUBLE-CLIQUER dans une case pour AFFECTER LA TACHE

~

Elkve C:

Eléve A: Eléve B: Ektve D: Eléve E:

ETAPES/TACHES

volume

horaire (h)

Phase 1: IDEES, SOLUTIONS ET DEFINTTIONS DE PROJET

Nombre de lignes & afficher : _I

Analyse de l'existant et appropriation du cahier des charges. 2 x x x
2 Planification du projet. 2 x x x
3 Formali: delaph de planifi 1 x x x
4 Démarche de créativité et / ou Veille technologique 2 x x x
5 In ire des diffé i 2 x x x

e
Stabisation trottinette 3465 jours 2102017 17082018 4 4 s ey 2
it Besom TN 0., s AT s Démarche de créativité

[0} 1-1.planning prévisionne I 2112017 21112017
[ 1] 1-3-recherche de solution Ine 20112017 20112017
=] 1drovee | ane 4122017 | OA122017
[} 1.2 papier an 2312017 2112017 | et
[ 2-CONCEPTION PRELIMINAIRE ... 12 jours 19122007 060272010
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oM 2.3.1evue 2 2 06/022018 08022010

1 B -PROTOTYPAGE TEST ET VA.. 12jours 06032018 09042018

2|8 31-prototypage 12hr 06032018 16032018

3|60 s2.modmcation one 19032018 22032018

4/ 33-assemblage 2 270002010 | 0042010
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Planification du Projet

Analyse de l'existant

Synthése

CcdcC Déclinaison projet
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Phase2: CONCEPTION PRELIMINAIRE

Representations symboliques ( cinématique, él ique et électrique)

Simulation partielle ( cinématique, statique et électrique)

Mise en collaboration des résultats

Formalisation des choix

Dimensionnement et simulation de I'étude ( stucture, composants.

Mise en collaboration des résultats

Formalisation de la phase de conception détaillée

Jalon 3: DOSSIER DE CONCEPTION DETAILLEE

Représentation
symbolique

CdC Déclinaison projet

Eleve B

Simulations
mécanique et
électrique

Mise en

collaboration
des résultats

Eléeve C

Eleve E MODE EMPLOI parametres
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Phase 4: MAQUETTAGE ET PROTOTYPAGE

Prototypage des constituants

Nombre de lignes & afficher :

Assemblage collaboratif

Modification / adaptation éventuelle

Jalon 4: SOUS-ENSEMBLE FONCTIONNEL

LS D D

Comparaison des résultats ( entre le simuler et le réel)

Valider le prototype( tout ou partie) par rapport au cahier des charges

Bilan et comparatif du cycle de vie et / ou développement durable

Synthése collaborative

Jalon 5: PERFORMANCES ATTEINTES

Prototypage des constituants

Synthese CdC

Declinaison projet

Eleve B

Eleve C

Eleve D

Eléve E MODE EMPLOI

parametres




acada
Tovlow

REGION ACADEMIQUE
OCCITANIE

_ MINISTERE
DE L’EDUCATION NATIONALE,
DE L’ENSEIGNEMENT SUPERIEUR
ET DE LA RECHERCHE

60
Validation de

projet avec un
outil numérique

Projet
pluri
technologique
collaboratif

2 | Valider le prototype( tout ou partie) par rapport au cahier des charges 2 X X X
3 | Bilan et comparatif du cycle de vie et / ou développement durable 2 A X X

Grille d’évaluation
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% d'indicateurs évaluables a la présentation de projet

% d'indicateurs évaluables lors de la conduite de projet
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ﬂTcﬂlllé Anticiper et préparer :
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- 'organisation matérielle et pédagogique
REGION ACADEMIQUE 0 : 0 .
OCCITANIE - I'animation de |I'équipe
MINISTERE
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E 3 Choisir des projets autour de supports qui nécessitent, dans leurs
e réalisations, une approche collaborative
7°
Définition précise des éléments sur lesquels sera établie la
ynthése de .
collaboration
la démarche
proposée
Déployer les moyens et les protocoles de communication :
. - Structure informatigue (matériel, données techniques)
. - Teléephonie, réseaux sociaux
Projet
pluri
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collaboratif



