Annexe Session : 2020

STI2D

Fiche de définition projet IT

Intitulé du projet :
Module d'oscillation DYSON.

Lycée concerné : Enseignant responsable du suivi du projet :

Theéme sociétal :
Santé

Le besoin initial :

Le lanceur de balle de tennis de table Buddy expert de chez Joola ne lance que dans une direction. Le pongiste ne
peut pas travailler alternativement des frappes différentes.

La finalité du produit : Le probléme technique a résoudre
Le systéme doit permettre a l'utilisateur de se Le module didactisé d'oscillation du ventilateur Dyson est
perfectionner dans sa pratique du tennis de table. fourni aux éléves. Cependant, la vitesse de rotation et

I'angle d'oscillation ne respectent pas le cahier des
charges. Le travail des éléves est de faire les
modifications appropriées sur ce module afin que le
besoin soit correctement satisfait. Les éléves doivent aussi
rendre le module communiquant pour qu'il soit pilotable
avec un smartphone.

La production finale attendue :

Magquette et simulations numériques mécaniques, énergétiques et du traitement de l'information, prototype
de la modification du module d'oscillation.

Programmes et application Android.

Support numérigue de présentation orale.

Effectif du groupe: 3
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1- Le diagramme de contenu (I'expression du besoin) :

différents.

Diagramme de Contenu 0 - Expression du besoin initial [ Expression du Besoin in'rtialﬂ

Expression du besoin initial

Le lanceur de balle de tennis de table Buddy expeﬂ de chez Joola ne lance
que dans une direction. Le pongiste ne peut pas travailler des coups

- ll souhaite utiliser la base oscillante du ventilateur Dyson pour modifier la
trajectoire des balles et avoir deux niveaux d'entrainement difféerents :
trajectoires fixes ou des trajectoires aléatoires.

2- Le diagramme d'exigences (mission du systéme) :

RD [Paguef] 1 - Mission principale du systéme [ Mission du:syslémeﬂ
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3- Lediagramme de contexte (contexte du systéme) :
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4- Le diagramme de cas d'utilisation (utilisation du systéme) :

UCD [Paquet] 3 - utillsatimis du sy:'slérre [ @ Utihsatlcm:s - Pﬂa:se d‘explaﬁatiunu
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5- Le diagramme d'exigences (besoins des parties prenantes) :
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La répartition des taches des éléves :

Modélisation cinématique du module d'oscillation Dyson.
Recherche de la nouvelle géométrie cinématique pour valider le cdcf (angle
d'oscillation).

Tache de I'éleve 1 :

Rechercher et présenter sous forme de diagrammes des solutions de la chaine de
puissance du module d'oscillation. Justifier le choix d'un moteur - Justifier le choix d'un
modulateur d'énergie adaptée au moteur choisi pour régler la vitesse de rotation.

Tache de I'éleve 2 :

Justifier le choix d'une communication sans fil. Développer une application pour
smartphone. Mettre en ceuvre une interface permettant de recevoir les données du
smartphone et commander le modulateur d'énergie.

Tache de I'éléve 3 :

Tache de I'éleve 4 :

Tache de I'éleve 5 :
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