Fiche technique

Exploitation des données LIDAR HD

. LeLIDAR

Commencons par comprendre ce qu’est le lidar HD

* La France en 3D

Il. Télécharger les données LIDAR HD

Le téléechargement se fait en ligne depuis I'inferface de télechargement :
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Comme vous I'avez vu le projet lidar HD génere des fichiers tres lourds constitués de
millions de points, classés en fonction de la surface identifiée.

Pour ne garder que les points du sol il va falloir nettoyer ce fichier en enlevant tous les
autres points (vegétations, constructions,...), et ensuite transformer ce nuage de points
en une image sans frous, le raster.


https://cartes.gouv.fr/telechargement/IGNF_NUAGES-DE-POINTS-LIDAR-HD
https://www.youtube.com/embed/X0vC3slzDmc?list=PLzcbdLuSRF1PSqnycLzDsn3qG1W63bva7

lll. Convertir le nuage de points obtenu par le LIDAR en raster

1. OQuvrez le logiciel QGIS
2. Quvrez vos nuages de points en suivant les étapes suivantes :
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Vous obtenez un nuage de points comme celui-ci-contre,
constitué de millions de points colorés selon leur
classification.

3. Faites apparaitre le code couleur lié au classement des points :

Couches

dm:i;t '_5;_:“'1

¥| ©5 LHD_REU_0346_7672_PTS_RGRS2UTMA40S_RE

Cliquez sur le triangle noir

Couches B0
« 3 ®T O -F AL

ML 96 LHD REU 0347 7672 PTS RGR92UTM405 REUNBS
v [ Non dassé
il El
V| Ml vegétation faidle Vous
Vv ‘égétation moyenne
v . Wégétation forte

v Il satinert découvrez

v . Tablier du pont . .
v e ici le
v [l &
v 67

~ |v| §5 LHD_REU_0346_7672 | c la sseme nt
v . Mon dassé .
v Ml s des points
v| [l végétation faible
v Végétation moyenne et le ur
v| [l végétation forte
v [ Batiment
v L e couleur
Vv . Tablier du pont
v [l e

v [l &7

En zoomant et vous déplacant dans I’image vous voyez apparaitre les
points, vous pouvez dans le menu de gauche choisir ceux que vous voulez
voir, mais en I’état il est impossible d’observer des structures, il va donc

falloir traiter ces données pour obtenir une image : le raster-
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IV. Conversion de nos nuages de points en Raster

Nous allons convertir ce nuage de points en une image raster dans laquelle on ne va
conserver gue les points correspondant au_sol et combler tous les « trous » gréce & un
algorithme :
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points. La manipulation svivante est a faire pour chaque nuage de point.
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Vous allez préciser maintenant que vous ne voulez conserver que les points

correspondants au sol.
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V. Fusion des 2 rasters en un seul raster virtuel (si vous travaillez
sur plusieurs nuages de points).

Nous avons maintenant deux rasters, pour plus de facilité nous allons les fusionner en un

seul raster virtuel.
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Vous avez maintenant un raster composé des points correspondants au sol, il ne vous
reste qu'd les transformer en une image dont le relief est visible qui sera plus facile a

inferpréter.



VI. Visualisation en 3D avec les ombrages

1. Tout d'abords on va faire apparaitre le relief en affichant des ombrages :

Couches (=1 )
@ ® T - -F AL

=25 Virtuel 1: on fait un clic droit

1004,855 ‘:'3 Montrer dans |a vue d'ensemble
Copier la Couche
Renommer la couche

jiff Foomer & la résolution native {100%:)

562,4993

. Etirer sur 'emprize actuelle
~ [ | ¥ 1HD RE

Charger la table d'attributs raster & partir du fichier VAT.DEF

Nong — =
F v . Sal D Dupliquer la couche
. Vegeét |1 Supprimer la couche
. Veget Déplacer en bas
Végét
g Changer la source de données...
. Batim

B abic Echelle de vigibilité de la couche...

. 54 SCR. de la couche L
66

M 57
- :" Exporites
Bande 1 (Gray
1221,593

Exporter L

Styles

notes de couche. ..

Propriétés. ..

3| @ Propriétés de la couche - Virtuel — Symbologie X
[a | v Rendu des bandes raster -
Y- mewmafowa= | | 3:o0n choisit « ombrage »
Bande Bande 1 (Gray| - E
Altitude 45,00° =

Azimuth
315,00° -
Facteur Z 1,00000000 =
Multi-directionnel
a' Temporel T e cmaseie]
M pyramides Mode de fusion | Norml ~ BRaEs
=| Hevation Luminpsité e——— 1 B [cmﬁm —_— 0 B
: : G - 1,00 B [ Satration e 0 B
a Métadonnées
inverser les couleurs [ Niveaux de gris | Off i
Légende ;
= Teinte Coloriser ~ Force _J | 100% -
= D&_drhantillnnnana b
Style x ‘ OK ‘ 4 Appliquer Aide B

Préférences Extensions Vecteur Raster Base de données Intermet Mailage Traitement Aide

actpgraphigue Ctrl+M

& Nouvelle Vue Cartographique 3D

ﬂ:’] Se déplacer dans la carte




1 @ Carte3D 1 — 0 X
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3. Cette image est plate, pour la visualiser et lui donner du relief il faut le préciser :
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Vous pouvez maintenant faire pivoter I'image en maintenant la touche Ctrl

enfoncée et zoomer avec la molette de la souris-



