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CloudCompare :

1- Réaliser une projection par reliefs ..o
2- Sélectionner un affichage (altitude, classification...) et le paramétrer .......................ooil.
3- Sélectionner les éléments (catégories) a afficher dans la classification ................................
4- Générer un raster Modele MN T ... e
B A CNEr UNE PENIE ..o e
6- Générer un raster modele MNT / MNS ... e
7- Générer un MNH a partir dun MNT et MINS ...,

Si nécessaire, étape préalable a I'utilisation du tutoriel : le passage en langue francgaise.

© File Edit Tools Display Plugins 3D Views Help

N = ] -

V [ A C“:-’ 'E_ _....II' L-ll l:‘-[ i .5 T

Ud Console F8
Toolbars ’
Language Translation * + No Translation (English)

Reset all GUI element positions Deutsch

~  Restore window geometry on startup Espafiol (Argentina)

Reset all VBOs :
Francais

a A WO N DN 2 -




1- Réaliser une projection par reliefs

@ Fichier Editer

FEBD <%

Base de données
[l

Qutils Affichage

Vues 3D Aide

i X St s

Extensions

hd ) Beaumazet-LIDAR.bin (D:/CoursServ/Cours/2de/2- ...

Etude Bea

umazet.bin (D:/CoursServ/GDOT-Formation/AR...

[]S5]

1:1 r}lr-]I_D_F}(X_DB3?_6415_PTS_C_LAMBEJ3_IGN69.CDp...
Q } Sélectionner le calque souhaité
iier Editer Affichage Extensions Vues 3D Aide
E Nettoyage O D . W B e o n MG L
Projection 4 Dérouler
s el Recalage 4 . Rastérisation (et lignes de contours)
v Q Distances Lignes de contours vers maillage
Etuc Volume 4 Exporter les coordonnées dans un champ scalaire
i Statistigues D Crée une surface entre 2 polylignes
Segmentation 4
Ajustement 4
Export par lot 4
—— Export coordinates to SF
4+ Niveaux
<0: Sélection d'un point = Ox Oy
Warning, already existing SF(s) with same name will be overwritten '
OK Cancel m
2- Sélectionner un affichage (altitude, classification...) et le paramétrer
Propriétés -]
Property State/Value | , . j
e Déplacer les triangles pour régler la

Global scale
intal Defau

Sélectionner I'affichage

> g finesse (amplitude) de I'échelle affichée
souhaité dans Scalar Fields

(bleu : minimale, rouge : maximale)

Active Classifica

> |

tion

Shift None
Intensity
Current
Steps
—— ] . /’ S — III‘
l ,I
Property II State/Value Y3 , .
Global scale ! 1000000 /7 Sellectlt‘)n des
i Def / points a afficher
Sélectionner la gamme /)
o 3 | couleur de I'échelle K4
Active Classmrcamom / Point avec la valeur la plus élevée
Shift 0.00 /7 (idéal pour placer le triangle rouge)
/
/
Current Blue>Green>Yellow>Red v | |5
Steps Blue>Green:>Yellow>Red A=
Vishle Blue>White>Red 7
Brown>Yellow I/
i Cividis
Display ranges Dip [0-90]
1.00000000 Dip direction (repeat) [0-360] =
—————Grey
HSV angle [0-360] \
High contrast
Intensity [0-1] v




3- Sélectionner les éléments (catégories) a afficher dans la classification

Y//E @ “@S . LA X St B .54 N P H a .SUR v % @ ol L:E tE =
l — X i Limiter I'affichage a la (les) classe(s) souhaitée(s)
- ‘L .
Active [Classification <] mak (ici par exemple le sol : classe 2)
Shift :
y value Code Désignation
Current 1 N lasse
Sélectionner la — °
e [ Cevort) Slit Carcel 3 Végétation basse
couche classification :
- Végétation moyenne
5 VVégétation haute
4- Générer un raster modéle MNT
gREBGEfteX sven s nCro(@a - s @+ nmm s 8
@ Rasterize O X
id LHD_FXX_0837_6415_PTS_C_LAMB93_IGN69.copc.laz.extract.subsampled.extract (1 960 046 points)
step 1.000000 5 Edit grid
size 2001 x 2001 (4004 001 cells
active layer Cell height values v
range
Projection
P Sélectionner les valeurs d'altitude z
— Sélectionner les valeurs moyennes
Std. dev. layer Intensity

et 59

() resample input cloud
Empty cells

Choisir interpolate pour que le logiciel compléte les

Fill with gl interpolate l
va

Empty cell

Update grid
Contour plot

o)

Export statistics: height

2.000000 /

données manquantes par interpolation.

hngles max edge length (0 = no limit)

Cancel

scalar fie

LI

Export statistics: [ height

| population aVEraNg unigue val. |
Cloud Maillage

L'export en Maillage
(Mesh) permet d'avoir
un fichier3D maillé

[ range (] percentile

Raster Image

scalyy fields .
O Le Hillshade permet

unique val. d'afficher le MNT

0.25
a =/
50.00% - D ——
Matrix
Base de données 4

v ] Beau et-1 [NAR 1m hin (D/ConreSend/GNT-Farm

Décocher les calques a
I'exception du Maillage (Mesh)

@D LHD_FXX 0837 64 T5_PT5_C_TAMBI3_IGNBY.COpCla...

C] CD vertices




5- Afficher une pente

© Fichier Editer Outils Affichage Extensions Vues3D Aide

7 o [i= S
VE D'J_-j {\s‘ = -If ha x ‘5 t e M V1l faut travailler sur le calque

TeEm ol Alnrrdas & raster MNT généré au préalable

(] (voir fiche technique étape 4) !

() € LHD_FXX_0916_6372_PTS_LAMB93_IGN69.copc AMO...

n v # LHD_FXX_0916_6372_PTS_LAMB93_IGN69.copc AMO...
11 @ ices

Sélectionner le calque souhaité

B . Compute normals
Extensions Vues 3D Aide . n

|3 | e C Surface approximation
ormales ey il Calculer Local surface model -
CloudCompare 4 Inverser Neighbors
Grille » Qrienter use scan grid(s) whenever possible min angle 1.00

'- -
Cloud Convertir CloudCompare radius Auto

Orientation

Couleurs HSV
| Dip/Dip direction SFs |

Use scan grid(s)s wver possible

Use sgae@r(s) whenever possible

© Use preferred orientation —l v
() Use Minimum Spanning Tree x knn =6

Annuler
Proprietés i Dip (degrees) Dip (degrees)

st || e '-xf]j Affichage de
Property State/Value Pentes en degrés Iégende par clic
Points 6'005'001 78.986356 78.710885 sur malllage
Global shift (-916000.00;-6371000.00;0.00)
Global scale 1.000000 8200 HEHLEERR
Point size Default i 68.028719 67.477777

62.549901 61.861223 16928791
Count g
Active v 27071082 56.244669
Shift 0.00 =
S/ 1 B x 11.312237

Current [BIue>Green>Yellow>Red l W o , 45011

Steps 256./ = AL 39.395007 ,

Visible . 5.695683
34.604866 33778453

Display ranges  Parameters ABHI0LE 28.161899 .

v 0.079129

0.07912937 % displayed 89.943 : 30228 22.545345
A
17.341998 16.928791
______ —==== o .
:~ 11.567708 N Densité de points
N~~~

~ 5833419 5.695683

Déplacer le curseur pour affiner r~___ W&

La gamme de couleur doit couvrir au mieux la majorité des v L
points. Ci-contre la gamme 1 est plus adaptée (davantage Point idéal pour la
de variations de couleurs sur I'ensemble des points). valeur haute

(Voir étape 2)




6- Générer un raster modéle MNT / MNS
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r

@ Rasterize O X
id LHD_FXX_0837_6415_PTS_C_LAMB93_IGN69.copc.laz.extract.subsampled.extract (1 960 046 points)
step 1.000000 5 Edit grid
size 2001 % 2001 (4004 001 cells
active layer Cell height values v
range
Frojection

Sélectionner les valeurs d'altitude z

direction

cell height

| minimum . . -
Pour le MNS : sélectionner maximum

Std. dev. layer Intensity N X .
< ’ Pour le MNT : sélectionner | minimum

et 79

[:] resample input cloud
Epp=ls Choisir interpolate pour que le logiciel compléte les
Fill with 4} interpalate | «| données manquantes par interpolation.

va

Empty cell 2.000000 /,(v

Update grid

hngles max edge length (0 = no limit)

0.000000

Cancel

Contour plot ~ Hillshade =~ Vo 4:1
Cloud Mesh
Expol statistics: height scalar fields
| n%;ulation average unigue val. |
Maillage
Ex (] scalar fields
L'export en Cloud _
(] ] unique val. —_—
permet d'avoir un 0.5
4 nuage de points.

[Tmax [ median Cancel
(] range (] percentile  50.00® =
i

Base de données -

Raster Image Matrix

Décocher les calques a I'exception
du Maillage ou du Cloud
93_TGNBY.copcla..

C] CD vertices




7- Générer un MNH a partir du MNT et MNS

Base de données

Sélectionner les deux

v 8

(U1 calques (clic + Ctrl)

! Attention, étape 6 préalable nécessaire !
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([ CloudCompare

o
\J

J13.2 (Kharkiv - Jul 6 2024) [64-bit] - [3D View 1]

Sélection d'un point
Point list picking

Dessiner une polyligne Ctr

Bac & sable (recherche)

T Fichier Editer Affichage Extensions Vues3D Aide
ﬁ E @ Nettoyage ’
Projection 4
= Base de doni Recalage 5
v >~ | l Distances i —
‘ ¢ Vaolume 3
11 ( Statistiques 4
Segmentation 4
+ Ajustement 4
Export par lot 4
aI}l_o portp
Autres 4
4.:-
4~ Niveaux Choose role
»
it

Distance Nuade/Maillage
Cloud/Primitivg Dist

Point le plus prgche

. Compared MHNS

Distance computation

Compared MNS

Reference MNT

General parameters

Octree level

[ max. distance

signed distances

Local modeling Approximate distancg
AUTO
22.119184

flip normals

| Reference MNT x
y4
Base de données -]

[ split X, and Z components

merge ¥ and ¥ (compute distance in the yf plane)

use reference sensor to filter hidden pfints

multi-threaded ax thread count

N_"

Annuler

v . Puy.bin (C:/Users/thiba/OneDrive/Images/...

Cliquer uniquement sur MNS

State/Value

(-697000.00;-6518000.00;0.00)
1.000000
Par défaut e

5
l C2C absolute distances

0.00 J

ITopo landserf ~ || gk I

AR

Chicel n. 2

vll

Current

LI

Steps
Visible




